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SOFTWARE NECESARIO 
 

El siguiente software lo encontraremos dentro de las carpetas de utilidades del 
RobotWare. Las utilidades de RobotWare se descargan desde la propia web de ABB 
http://new.abb.com/products/robotics/robotstudio/downloads  en el apartado 
Miscellanious “Download RobotWare tolos and Utilities”. 

Una vez descomprimido el archivo, el instalador se encuentra en  
\RobotPackages\RobotWare Tools and Utilities 6.03\Utilities\Fieldbus\Profinet 

 

PROFINET CONFIGURATOR 
 

Remitiendonos al manual de ABB sobre Profinet SW, usaré un ejemplo de cómo 
crear un proyecto con dicho software y añadir tarjetas. El ejemplo se encuentra en 
la siguiente página.  
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Hacer doble click en la imagen inferior para abrir el PDF y crear un proyecto y 
añadir los GSDs correspondientes a la periferia. Más abajo explicaré las 
configuraciones. 
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Una vez seguidos los pasos anteriores, ya dispondremos de una red profinet 
creada, con el elemento periférico. Ahora hay que asignarle la IP correcta y el 
nombre de dispositivo profinet. 

Los esclavos periféricos del robot usarán la red 192.168.150.10-254. Sin pasarela 
predeterminada y los nombres de dispositivo con sufijo “.ippnio”. Adjunto 
pantallazo de ejemplo. 
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Una vez asignado el nombre y la IP en el proyecto, se lo asignaremos al dispositivo. 
Pinchamos en el dispositivo en el árbol del menú izquierdo, y nos aparecerá una 
nueva pestaña debajo del descriptivo. “Nombres de dispositivo PROFINET”. 

 

 

Accedemos a esa pestaña y el programa ejecutará una búsqueda de dispositivos en 
la red. Para seleccionar con qué tarjeta de red realizar la búsqueda, se hace en el 
menú superior.  Extras/Configuración de Profinet.  
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Seleccionamos el dispositivo periférico, y asignamos el nombre y la IP configurada 
en el proyecto. Nos aseguramos de que tenemos activado el “Guardar IP de modo 
permanente”. 

Actualizamos la lista para comprobar que se han aplicado los cambios. Reiniciamos 
el dispositivo periférico quitándole tensión durante unos segundos. 

 

Una vez aplicada la configuración al dispositivo periférico, hay que crear el archivo 
de configuración para el robot. En el árbol del menú de la izquierda, clicamos con 
el secundario sobre la red PROFINET y seleccionamos Parametrizar. Al ejecutar, 
creará el archivo “IPPNIO.xml” en la dirección donde está guardado el proyecto 
actual.  
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CONFIGURAR ROBOT ABB 
 

En el robot, se ha de configurar que la red PROFINET está vinculada a la LAN. Que 
el puerto X5 está incluido en la LAN en vez de LAN3. Aplicar la IP dentro de la 
subred de la periferia, y cargar el archivo de configuración de PROFINET creado en 
el paso anterior. 

 

1. PROFINET EN LAN + IP 
Abrimos el RobotStudio y nos conectamos al robot. Solicitamos acceso de escritura. 
En la pestaña CONTROLADOR/Editor de Configuracion/Communication/Ip 
Setting. 
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Doble click sobre el controlador etiquetado como PROFINET Network. Asignamos 
la IP del maestro PROFINET y vinculamos a la interfaz LAN. 
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2. CREAR TARJETA PERIFERICA EN ROBOT 
 

En el árbol de configuración de la izquierda, vamos al apartado I/O System y 
seleccionamos PROFINET Device. Con el botón secundario sobre la lista, 
añadimos un nuevo elemento. 

 

 

Nombre: El nombre que tendrá la tarjeta 

PROFINET Station Name: el asignado en el proyecto del profinet configurator. 

Vendor Name: Nombre del fabricante. Aparece en la información del dispositivo en 
el Profinet Configurator. 

Product Name: “Numero de pedido”. Aparece en la información del dispositivo en 
el Profinet Configurator.  
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3. PUERTO X5 EN LAN 
 

En la misma pestaña, en el árbol de la izquierda seleccionamos Static VLAN y 
cambiamos la interfaz del X3. 
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4. CARGAR ARCHIVO DE CONFIGURACIÓN PROFINET 
En RobotStudio, abrimos el cliente FTP. En la pestaña CONTROLADOR, 
Transferencia de archivos. 

 

En el lado del robot, accedemos a la ruta:  “Nombre del robot” /hd0a/4600-
102149/HOME 

Enviamos a esa carpeta el archivo IPPNIO.xml generado con el Profinet 
Configurator. 
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Una vez el archivo se encuentra en la memoria interna del robot, configuraremos la 
red PROFINET para que adquiera dicho archivo. 

Para ello, dentro del menú Configuración, I/O System, Industrial Networks, 
editamos la red PROFINET y le añadiremos el nombre del archivo de 
configuración, y también le pondremos un nombre al robot.  

 

 

Una vez reiniciado el Robot, ya hay comunicación entre robot y periferia. 

 


